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:از سوره حج 65آيه  •
•  كسميو ِرهَرِ بِأمحي الْبرِي فَتج الْفُلْكضِ وي الْأَرا فم خَّرَ لَكُمس تَرَ أَنَّ اللَّه ألََم

يمحر وفبِالنَّاسِ لَرَء إِنَّ اللَّه هْضِ إِلَّا بِإِذنلىَ الْأَرع أَنْ تَقَع اءم65﴿ الس﴾

 :ترجمه اين آيه چنين است

آيا نمي بيني كه خدا آنچه را در زمين است و نيز كشتي هايي را كه در !) اي انسان(«
دريا به فرمان او در حركت اند، براي شما رام و مسخّر كرده است؛ و آسمان را از فرو 
افتادن بر زمين، جز به اذن او، باز مي دارد؟ بي گمان خداوند به مردم رئوف و مهربان  

صدق االله العلي العظيم»                                                                                  است



:معرفي مدرس دوره
پيمان كنعاني

      فارغ التحصيل رشته مهندسي نفت گرايش حفاري و استخراج از دانشگاه صنعت نفت

12   سال تجربه كارشناسي و مديريتي  و عملياتي دستگاههاي حفاري خشكي و دريايي
)مهندسي ، ساخت ، راه اندازي  وعمليات حفاري (

   تدريس  دوره هاي آموزشي مختلف عمليات حفاري
مسوول آزمايشگاههاي تخصصي خواص سنگها و سيالات مخازن نفت و گاز(PVT Lab)
 مسوول استقرار نظام مديريت ايمني بين الملليISM Code
مسوول مميزي داخلي دستگاههاي حفاري براي اخذ گواهينامه هاي كلاس موسسه رده بندي
 مسوول مميزي داخلي دستگاههاي حفاري براي اخذ گواهينامه هايISM Code
 كنترل چاه ، ايمني، سلامت دريايي و ( داراي گواهينامه هاي مختلف(....



:معرفي دوره 

 آشنايي مقدماتي با دستگاههاي حفاري : عنوان دوره
 دو روز: مدت

:روز اول 
  آشنايي با مخازن نفت و گاز و اصول حفاري
آشنايي با دستگاههاي حفاري خشكي

:  روز دوم 
 آشنايي با دستگاههاي حفاري دريايي
آشنايي با مشكلات معمول در عمليات حفاري
 خدمات فني جانبي (آشنايي با سرويس هاي ويژه حفاري(
آشنايي با ريسك هاي عمليات حفاري و اهميت مديريت ايمني
IMO  چيست ؟
 مقررات دريايي وISM Code &  Safety Management System
 كميته بحران/ تيم تحقيق و نجات







 آشنايي با مخازن نفت و گاز و اصول حفاري

 سنگ منشا ، مهاجرت اوليه ، سنگ مخزن، پوش سنگ ، مهاجرت ثانويه
  انواع اصلي مخازن نفت و گاز
عمليات حفاري كوبه اي و دوراني
طبقه بندي انواع دستگاههاي حفاري
مباني اصلي عمليات حفاري دوراني  و اجزاي اصلي دكل حفاري
رشته حفاري و ابزار در گردش حفاري
عمليات گل حفاري
عمليات حفاري بالاي تعادل و زير تعادل
چاه مستقيم و جهت دار و افقي و مولتي لترال
عمليات سيمانكاري و لوله گذاري
تاج چاه و تكميل چاه



Petroleum

واژه اي لاتين هم ارز ) petroleum(پتروليوم  
به معني  )  (petra(نفت است كه از دو كلمه پترا 

به معني روغن گرفته شده )   (oleumسنگ و 
پتروليوم در واقع در مواد هيدروكربني است.است 



)Source Rock(سنگ منشاء -

مهاجرت اوليه-

)Reservoir(سنگ مخزن -

مهاجرت ثانويه-

)Cap-Rock(پوش سنگ -





  سنگ مخزن



•Black Oil
•Gas
•Saturated
•Under Saturated
•Gas Condensate

انواع اصلي مخازن نفت و گاز



حفاري كوبه اي و دوراني



 طبقه بندي دستگاههاي حفاري





طبقه بندي انواع دستگاههاي حفاري



:دكل ثابت

اين نوع دكل در زمان حفاري ساخته شده و سر چاه مي ماند و قابل حركت دادن نيست ، امروزه از 

.اين نوع دكل استفاده نمي شود

بازگشت



اجزاي اين دكل ها تكه تكه مي شود و به اين ترتيب به راحتي مي توان آن ها را از نقطه اي به  

.حفاري در خشكي بيشتر توسط اين نوع دكل صورت مي گيرد. نقطه ديگر انتقال داد

بازگشت



:دكل قابل حمل 
اين نوع دكل به صورت كامل روي كاميون بزرگ قرار گرفته است و پس از منتقل شدن به سر چاه،  

مثل آنتن توسط پمپ هاي هيدروليكي باز مي شود و به علت كوچك بودن بيشتر براي حفاري چاه  

.هاي كم عمق يا تعميراتي به كار مي رود

بازگشت



:كشتي حفاري
  كشتي .شود مي استفاده دريايي سكوي جاي به حفاري كشتي از دريا زياد اعماق در حفاري براي

 بيشتري مزيت از ، ظرفيت و اندازه نظر از شناور نيمه دريايي سكوي با مقايسه در حفاري

  امكان ها كشتي اين با نيز متر هزار 3 از بيش اعماق با هايي چاه حفاري امروزه .است برخوردار

.باشد مي پذير



:دستگاه  نيمه شناور 
  ها آن از و بوده كوچكتر حفاري كشتي از ، ظرفيت و اندازه نظر از ولي است حفاري كشتي شبيه

 به لنگر 8 توسط يا دستگاه اين.شود مي استفاده دريا متري 2000 از كمتر اعماق در حفاري براي

  در ماهوارهاي سيستم و پروانه با را خود موقعيت ديناميكي بروش يا گردد مي متصل دريا بستر

.مينمايد حفظ لوكيشن



:بارج حفاري 
  بارج اين .شود مي برده كار به ) فوت 30 تا 8 ( كم اعماق در حفاري براي كه است دستگاهي

  سنگين تا كنند مي پمپ ان بالاست مخازن  داخل به آب ، داده قرار عمق كم جاي در را حفاري

  تجهيزات، نصب و حفاري اتمام از بعد.كنند مي حفاري به شروع سپس بچسبد، دريا كف به و شود

.شود مي منتقل كشتي



) : Jack Up( دكل پايه دار 
 چرخ و برقي موتورهاي بصورت نظر مورد نقطه در گرفتن قرار از پس دستگاه نوع اين هاي پايه

  پايين از كه پايه سه يك داراي است ممكن دكل نوع اين.چسبد مي دريا كف به ، مربوطه هاي دنده

  ) دارد بلندي و پستي دريا كه جاهايي براي ( مجزا  پايه 3 يا ) مسطح نفاط براي (  متصلند بهم

.شود مي استفاده فوت 350 تا 15 از دريا هعماق حفاري براي ها  دكل اين از.باشد



:سكوي دريايي ثابت 
  در تابتي سكوهاي خاص، اي منطقه در هيدروكربن وجود از اطمينان از پس مواقع از بسياري در

  به حفاري براي لازم تجهيزات ديگر و دكل آن از پس و شود مي ساخته حفاري براي نظر مورد تقطه

     حفر گوناگون جهات در انحرافي چاه چندين سكو يك روي از معمولا .شود مي منتقل سكو اين

. شود مي منتقل بعدي نظر مورد نقطه به آن روي تجهيزات و دكل ع حفاري اتمام از پس و شود مي



Main Component Parts of a Rotary Rig are:

• 1. Power System…...................................................… سيستم تامين نيرو
• 2. Hoisting System…….....................................................سيستم بالابري
• 3. Fluid Circulating System....................….. سيستم گردش گل حفاري
• 4. Rotary System…..................................…سيستم چرخش رشته حفاري
• 5. Well Control System…......................................….سيستم كنترل چاه
• 6. Well Monitoring System….....................….سيستم مانيتورينگ چاه



 Hoisting System سيستم بالابري

• DERRICK………..............................................................….دكل
• DRAWORKS……...........................دراوركس يا گردونه حفاري
• DRILLING CABLE…..........................................….كابل حفاري
• CROWN BLOCK……..........................................… قرقره ثابت
• TRAVELLING BLOCK……..................................قرره متحرك
• HOOK…….......................................................…. قلاب يا هوك
• Dead Line Anchor…...............................…گيره كابل حفاري
• Drilling Line Storage……............... درام ذخيره كابل حفاري 



Components of 
the hoisting 
system



Mast



Drilling Mast with Drillpipe



Draw-works



Dead-line Anchor



Crown block



TRAVELING BLOCK



Travelling Block



Travelling Block
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Iron Roughneck



 Rotary System سيستم چرخش مته ولوله ها  

• TOP DRIVE……......................................................………………تاپ درايو

• ROTARY TABLE AND KELLY SYSTEM……...........….. ميز دوار و كلي

• DOWNHOLE MUD MOTOR (IN CASE)…………..موتور درون چاهي



Rotating Systems

Conventional Top Drive



Rotary System

• DOWNHOLE MUD MOTOR



Top-drive
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Rotary  Table



ROTARY SYSTEM

 Swivel
 Kelly
 Rotary Drive
 Rotary Table
 Drill Pipes
 Drill Collars

The rotary system includes all of the equipment to achieve bit 
rotation



Rotary System



Swivel



 Supports the weight of the drill
string and permits rotation.

 The bail of the swivel is attached to
the travelling block

 The gooseneck of the swivel
provides a down-ward pointing
connection for the rotary hose.

 Are rated according to load capacity

SWIVEL



KELLY

 The first section of pipe 
below the swivel.

 Square or hexagonal

 must be kept straight. 



Kelly Bushing



Kelly Bushings



Kelly Bushings



)Top Drive(مزاياي تاپ درايو 
 به رشته حفاري اضافه گردد در حاليكه ) يك استند ( فوت  90اجازه مي دهد هنگام حفاري هر بار يك رشته لوله با طول

.فوتي به رشته حفاري وجود داشت 30در سيستم قديمي هر بار تنها امكان اضافه نمودن يك لوله 

 هنگام انجام لوله بالا و لوله پايين مي توان همزمان با بالا و پايين فرستادن لوله ها گردش گل را نيز انجام داد و اين كار

.در مواقعي كه مشكلاتي مثل گير لوله ها وجود دارد بسيار مفيد است

 هنگام انجام لوله بالا و لوله پايين مي توان همزمان با بالا و پايين نمودن لوله ها چرخش لوله ها را نيز انجام داد.

داراي سيستم اتوماتيك جهت بلند كردن ، محكم كردن و باز كردن لوله ها مي باشد.

داراي سيستم فورانگير مي باشد.

 داراي سيستم تصويري روي جايگاه حفار مي باشد كه حفار به راحتي مي تواند دكلبان را ببيند و هنگام لوله بالا به او

.آسيب نرساند

سرعت حفاري ،لوله بالا و لوله پايين را افزايش مي دهد.



 Mud Circulating System



Drilling( حفاري سيال Fluid (
  20 الي 10 اعماق از آب استخراج براي بشر كه زماني برميگردد پيش سال صدها به حفاري سيال داستان

  .ميكرد استفاده دليل دو به متري
  حفاري از حاصل هاي كنده آوردن بالا براي بعد مورد و زمين داشتن نگاه مرطوب و خيس براي آن اول دليل

.بود آب جريان همراه به
  از حفاري سيالات كرد، پيدا زمين از تر پايين اعماق در بيشتر تحقيق به نياز انسان كه زمان مرور به اما

  .گرديدند برخوردار بيشتري اهميت
  آنجا به تا حفاري گل يا سيالات اعتبار گاز و نفت چاههاي حفاري بخصوص ، پيشرفته هاي حفاري رونق با

.آب بدون زندگي كه است ممكن غير همانقدر آن بدون حفاري امروزه و ناميدند حفاري خون را آن كه رسيد



وظايف گل حفاري
حمل كنده هاي حفرشده از ته چاه به سطح

خنك و روان سازي لوله هاي حفاري و مته

ديواره سازي بدنه چاه و جلوگيري از هرزروي گل به درون سازند

كنترل فشارهاي زير زميني

 معلق نگاهداشتن كنده هاي حفاري و مواد وزن افزا به هنگام متوقف شدن پمپ هاي گل دستگاه

حفاري

تحمل مقداري از وزن لوله هاي حفاري و جداري كه به آن حالت شناوري نيز گفته ميشود  .

ترخيص شن و كنده هاي حفاري در سطح زمين

قراردادن اطلاعات كافي از چگونگي وضعيت سازندها در اختيار مهندسين زمين شناسي.

انتقال نيروي هيدروليكي مته و جلوگيري از افت فشار در سيستم گل حفاري

كنترل و جلوگيري از خوردگي لوله هاي حفاري و جداري

تميز كردن مته و لوله هاي وزنه



:گردش گل 
سيال حفاري پس از تهيه شدن در مخازن گل با  

استفاده از پمپ هاي رفت و برگشتي به داخل لوله قائم  

)Stand pipe( خرطومي ،)Hose( هرزگرد ،)Swivel(  ،

تزريق  ) Drill Pipe(و رشته هاي حفاري ) Kelly(كلي 

گل پس از رسيدن به انتهاي رشته حفاري از  .مي شود

داخل مته خارج مي شود و به ته چاه مي رسد، سپس 

به طرف  ) Annulus(سيال از داخل فضاي حلقوي 

سطح حركت مي كند و با خود خرده هاي حفاري را به  

سيال حفاري پس از عبور از  .طرف سطح حمل مي كند

از الك لرزان عبور مي  ) Flow line(خط برگشت گل 

كند كه طي اين حركت مقداري از خرده هاي حفاري از  

و پس از آن وارد تجهيزات تصفيه گل  .آن جدا مي شود

.مي شود و دوباره به مخازن گل برمي گردد



Mud Pumps

Mud Pit & Tanks

settling tank,

mixing tank and

suction tank

Mud Mixing Equipment

mud mixing hopper

Contaminant Removal Equipment

shale shaker

desander

desilter

degasser





Components of the circulating System.

Circulating System…...



) Circulating SYS(سيستم گردش گل 

سيستم گردش گل باعث حركت سيال حفاري از داخل رشته حفاري به ته چاه و سپس از ته چاه به سطح مي شود كه اين عمل سبب جابجايي خرده 
.هاي حفاري از ته چاه به سطح خواهد گرديد



)Mud pit(مخازن گل 
معمولا چندين مخزن گل وجود دارد كه همه آن ها به هم متصل مي باشند و گل در هنگام گردش 

در هر يك از اين مخازن دو همزن وجود دارد تا . خود بسته به ضرورت از تمام آن ها عبور مي كند

.  از ته نشين شدن ذرات جامدي كه براي افزايش وزن گل به آن اضافه شده است جلوگيري شود

:مخازن گل معمولا به صورت زير نام گذاري مي شوند 

Skaker Tank , Trip Tank , Middle Tank , Reserve Tank , Mix Tank , Suction Tank

بازگشت



)Mud Pump(پمپ گل 
.معمولا دو نوع پمپ هاي رفت و برگشتي در دكل هاي حفاري استفاده مي شود

 پمپ هايDuplex  ) داراي دو پيستون و كاركرد دو طرفه(

 پمپ هايTriplex  ) داراي سه پيستون و كاركرد يك طرفه(

در هر دكل حفاري حداقل دو پمپ گل وجود دارد كه خروجي اين دو پمپ توسط يك لوله به هم متصل 

هنگام حفاري در ابتداي چاه كه نياز به حجم زياد گل است اين دو پمپ به صورت موازي و . شده است

با هم كار مي كنند ولي هنگام حفاري قسمت هاي عميق تر چاه تنها يكي از اين پمپ ها فعال است و 

.پمپ ديگر مي تواند به عنوان پشتيبان عمل نمايد

بازگشت



)Stand Pipe(لوله قائم 
و سر ديگر به )  Pump Manifold (لوله عمودي مي باشد كه به موازات دكل قرار گرفته است، يك سر آن به چند راهه پمپ 

.گل حفاري از طريق آن وارد  تاپ درايو يا هرزگرد و سپس وارد چاه مي گردد. متصل مي باشد )  Rotary Hose( يك خرطوم 

بازگشت



)Shale Shaker(الك لرزان 
بنابراين الك لرزان يكي از مهمترين و اصلي ترين دستگاه هاي .سيال حفاري پس از برگشت از چاه از الك لرزان عبور مي كند 

اين دستگاه معمولا از دو اسكرين كه به موازات يكديگر قرار گرفته اند .موجود در جهت جدا نمودن كنده هاي حفاري خواهد بود

تشكيل شده است كه سيال پس از عبور ازاسكرين درشت تر اول از اسكرين ريز تر دوم نيز عبور مي كند و به اين ترتيب مقداري 

جهت عبور سيال از اسكرين ها و نيز خروج بهتر خرده هاي جدا شده از سيستم، اين . از ذرات جامد خود را از دست مي دهد

.اسكرين ها به طور مداوم در حال لرزش هستند

بازگشت



سيستم تصفيه گل
 بهبود ، حفاري سرعت افزايش حفاري، هاي هزينه كاهش عث با حفاري گل در موجود جامد ذرات كردن جدا

 حفاري سيال در موجود ذرات كاهش براي روش چهار كلي حالت در.شود مي خوردگي كاهش و چاه هيدروليك

 حركت بدون طولاني زمان مدت براي بايست مي سيال روش اين در :كردن نشين ته از عبارتند كه دارد وجود

 شدن نشين ته امكان همچنين و حفاري در زماني همچين نبود بدليل كه شوند نشين ته ذرات تا بماند باقي

.باشد نمي مناسب روش اين باريت

.باشد نمي مناسب نيز روش اين بالاي هزينه بدليل : كردن رقيق

 از تركيبي يا سانترفيوژ و كردن الك روش از استفاده شده ذكر موارد به توجه با : جداسازي تجهيزات از استفاده

 شرايط به بنا آن از پس و رفته لرزان الك به چاه از برگشت از پس حفاري سيال..باشد مي مناسب ها روش اين

  زدا لاي ،)Desander( زدا ماسه ماسه، تله هاي نام به ديگر دستگاه چند از است ممكن آلودگي مقدار نيز و چاه

)Desilter(، سانترفيوژ )Centrifuge(زدا گاز و )Degasser(شود مي داده عبور .



Mud Pumps 



Double Acting Duplex Pump

يوسفي فضل -حفاري دوراني 



Single Acting Triplex Pump



Well Control system سيستم كنترل فوران
 كنترل اوليه

چگونه ؟مهمترين وساده ترين اقدام ، پيشگيري از فوران است ، 
همواره با چك كذدن و كنترل وزن مخصوص گل ، فشار هيدروستاتيك ستون گل حفاري  را به ميزان معيني 

!بيشتر از فشار سازند نگه داشت 

 كنترل ثانويه
   influxيا   kickقتي به هر دليلي كنترل اوليه ميسر و عملي نشد ؛ سيال سازند وارد چاه ميشود كه به آن و

گفته ميشود كه بايستي با استفاده از فورانگيرها و دستورالعملهاي پيچيده ، پر هزينه و خطرناك كنترل 
ثانويه ، چاه را مهار نمود كه در صورت موفقيت آميز نبودن اين عمليات ، چاه فوران خواهد كرد و تقريبا 

.دستگاه و چاه از دست خواهد رفت 

پياده سازي و اجراي كنترل ثانويه نيازمند آموزشهاي تخصصي و مهارت پرسنل دستگاه حفاري ميباشد كه 
اين مهم با اخذ گواهينامه هاي بين المللي كنترل چاه از موسسات 

. محقق ميشود  IADCو    IWCFبين المللي 



)BOP(فوران گير سر چاه 
در واقع اين فورانگيرها را مي توان شيرهاي بزرگ .فورانگير سر چاه روي سر جداره نصب مي شود

اندازه دهانه و ميزان فشار .فولادي دانست كه براي بستن داليز و تحمل فشار سر چاه به كار مي رود

.فورانگير ها به فشار چاه و اندازه رشته جداري بستگي دارد

دو نوع بسيار ) Rams Type Preventer(و كوبه اي ) Annular Preventer(فورانگير هاي داليزي 

.معروف اين وسايل هستند كه در صنعت حفاري از آن ها استفاده مي شود

بازگشت



Annular Preventer



 RAM Preventer



Ram BOPs Schematic



Fixed Pipe Ram Insert



Shear RAM



)Chock Manifold(چند راهه كاهنده 
براي كنترل سرعت جريان و اعمال پس فشار بر جريان برگشتي از چاه معمولا از چند راهه كاهنده 

شير .اين وسيله شامل مجموعه اي از شير هاي كاهنده قابل تنظيم و ثابت مي باشد. استفاده مي شود

كاهنده قابل تنظيم معمولا به صورت هيدروليكي توسط يك تابلوي كنترل كه در نزديكي محل حفار 

شيرهاي ثابت بصورت دستي باز و بسته مي شوند و دبي سيالي كه از .قرار گرفته است كنترل مي شود

.آن ها عبور مي كند قابل تنظيم نيست



)Accumulator Unit(انباره 

روغن هيدروليك تحت فشار .عمل باز و بسته شدن فورانگيرها بوسيله روغن هيدروليك انجام مي شود

هر انباره براي ذخيره نمودن روغن از چندين مخزن تشكيل .در دستگاهي بنام انباره ذخيره مي شود

شده و وقتي شيرهاي كنترل باز مي شود روغن تحت فشار و با سرعت زياد توسط لوله هاي رابط از اين 

.مخازن به طرف فورانگير ها جريان يافته و آن ها را باز يا بسته مي كند

بازگشت



فورانگير هاي ساق حفاري 

فورانگير هاي ساق حفاري وسايلي هستند كه معمولا به رشته هاي حفاري اضافه مي شوند و مانع 

جريان معكوس و بالا آمدن سيال از داخل لوله ها مي شوندكه از آن جمله مي توان به موارد ذيل 

:اشاره نمود 

 شير شناور مته)Float Valve : ( اين وسيله در داخل طوقه مته)Bit Sub (قرار مي گيرد.

 شير ايمني پايين كلي)Kelly Safety Valve : ( اين وسيله به صورت يك لوله كوتاه به زير كلي

.بسته مي شود

 شير ايمني بالاي كلي)Kelly Upper Cock : ( اين وسيله نيز به عنوان يك شير ايمني در زير هرز

.گرد و بالاي كلي قرار مي گيرد

 تاپ درايو نيز داراي دوsafety Valve  ميباشد.



 رشته حفاري و ابزار در گردش حفاري

ابزار در گردش:

•Tubular    لوله حفاري ، لوله وزنه ، لوله هاي سنگين حفاري واستبلايزر ، تبديلها..
•Handling Tools سليپس ، الويتور ، آچارها
•Fishing Tools   اور شات ، مگنت
•Well control Tools فورانگيرها





Drill Collar

Drill Pipe





Elevator and Slips



Slips



  Casing & Cementing





چاه مستقيم ، جهت دار و مولتي لترال



  تاج چاه وتكميل چاه



آشنايي با دستگاههاي حفاري خشكي

ساختار سازماني و نيروي انساني و آموزش
قراردادهاي حفاري
 اركان راهبري و پشتيباني دستگاههاي حفاري
لوكيشن حفاري و لوكيشن اردوگاهي
آبرساني



Toolpusher or 

Tourpusher

Other crew Maintenance 
Crew Drilling Crew

 خشكي(ساختار سازماني و نيروي انساني و آموزش(



Drilling Operation Crew ) خشكي   /)پرسنل بخش عمليات حفاري

Driller   نفر   2----------------------------------------حفار
Assistant Driller  نفر 2 ----------------------------كمك حفار
Derrick Man 1   نفر 2-------------------------------1دكلبان
Derrick Man 2  نفر 2-------------------------------2دكلبان
Roughneck ----------------------------------------6 نفر
Roustabout----------------------------------------4 نفر



Maintenance Crew ) خشكي ) / پرسنل بخش تعميرات

نفر 1 ---------------------------------------------مكانيك ارشد
نفر 1-----------------------------------------------برقكار ارشد
 نفر 2-------------------------------------------------مكانيك
نفر 2--------------------------------------------------برقكار
نفر 1----------------------------------------------تكنسين برق
 نفر 2------------------------------------------------موتورمن
نفر 2---------------------------------------------موتورمن كمپ



Other  Crew )خشكي) /ساير پرسنل

HSE Engineer   نفر 1------------------------------------افسر ايمني
  نفر2-------------------------------------------------راديو من
 نفر1--------------------------------------------------جوشكار
 نفر1---------------------------------------------------انباردار
 نفر1------------------------------) كمپ باس ( مسول خدمات اردوگاهي
  نفر7--------------------------------------پرسنل خدمات اردوگاهي



  آشنايي با دستگاههاي حفاري دريايي

ساختار سازماني و نيروي انساني و آموزش
قراردادهاي حفاري
 اركان راهبري و پشتيباني دستگاههاي حفاري
شناورهاي پشتيبان چند منظوره
لوكيشن حفاري و لوكيشن اردوگاهي
 پلتفورم يا جاكت هاي حفاري وBatch Drilling



 اركان راهبري و پشتيباني دستگاههاي حفاري



 كمپ( لوكيشن دستگاه حفاري خشكي و اردوگاه (



/  Movingجابجايي دستگاه خشكي 



آشنايي با دستگاه حفاري دريايي



OIM

Offshore Installation 
Manager

Other Crew Maintenance Crew Marine Crew Drilling Crew

 دريا(ساختار سازماني و نيروي انساني و آموزش(



Drilling Operation Crew ) دريا /)پرسنل بخش عمليات حفاري

Tool pusher   نفر 1 --------------------------رييس دستگاه حفاري
Tour pusher   نفر 1-----------------------------------سرحفار
Subsea Engineer-------------------------------------1 ويژه آب عميق ( نفر(
Assistant Subsea Engineer -----------------------------1 ويژه آب عميق ( نفر(
Driller   نفر   2----------------------------------------حفار
Assistant Driller  نفر 2 ----------------------------كمك حفار
Derrick Man 1   نفر 2-------------------------------1دكلبان
Derrick Man 2  نفر 2-------------------------------2دكلبان
Roughneck ----------------------------------------6 نفر



Marine Crew ) پرسنل بخش دريايي(

Barge Master  نفر 1-------------------------------كاپيتان
Barge Master Assistat or Stability Engineer------------1 نفر
BCO   ويژه آب عميق(نفر 2------------------------اپراتور تعادل سكو(
Crane Operator نفر 2------------------------اپراتور جرثقيل
Rastabout --------------------------------------8 نفر
Painter  نفر 2-------------------------------------نقاش



Maintenance Crew ) دريا ) / پرسنل بخش تعميرات

نفر 1 ------------------------------------------------سرمهندس
نفر 1 ----------------------------------------------مكانيك ارشد
نفر 1------------------------------------------------برقكار ارشد
نفر 1---------------------------------------------ابزار دقيق ارشد
 نفر 4--------------------------------------------------مكانيك
نفر 4----------------------------------------------------برقكار
نفر 4-------------------------------------------------ابزار دقيق
نفر 2-----------------------------------------------تكنسين برق
نفر 2--------------------------------------------تكنسين مكانيك
 نفر 2-------------------------------------------------موتورمن



Other  Crew )دريا) / ساير پرسنل

HSE Engineer  نفر 1-----------------------------------افسر ايمني
RSTC --------------------------------------------------1 ويژه(نفر(ISM

  نفر 2------------------------------------------------راديو من
 نفر2-------------------------------------------------جوشكار
 نفر2--------------------------------------------------انباردار
 نفر1 -----------------------------) كمپ باس ( مسول خدمات اردوگاهي
  نفر 14-------------------------------------پرسنل خدمات اردوگاهي



  لوكيشن دستگاه حفاري دريايي



 جابجايي دستگاه حفاري دريايي( Moving )

 Towing
Carrier



  خط مهار سكوي نيمه شناور





آشنايي با مشكلات معمول در عمليات حفاري
  
 گير لوله ها
ساييدگي لوله ها و بريدن لوله ها
مانده يابي
و  هرزروي گل حفاريLCM 

فوران چاه
ريزش ديواره چاه
تورم لايه هاي شيلي و چسبندگي لايه هاي مارلي
Shallow Gas 





 خدمات فني جانبي (آشنايي سرويس هاي ويژه حفاري(
• •Directional Drilling
• •MWD (Measurement While Drilling)
• •LWD (Logging While Drilling)
• •UBD (Under Balance Drilling)
• •Casing , Liner &Tubing Running
• •Drill Stem Test(DST) & RTTS ….Retrievable Test Treat Squeeze Packer
• •Foam / Air Drilling Service
• •Drilling Optimization
• •Sea bed Survey
• •Completion Running
• •Waste management
• •Inspection Services
• • Whipstock
• • Bridge Plug and Cement Retainer



• • Acidizing
• •Cementing
• •Logging
• •Coring
• •Perforation
• •Well Test
• •Slick Line
• •Well-Head
• •Wire Line
• •H2S Safety
• •Mud Logging
• •Coiled Tubing
• • Solid control
• • Mud & Cement
• • ROV
• • Weather Forecast
• • Rig Moving
• • Positioning (Surface& Subsea)
• • Anchor Handling  design and service



ROV ربات زير دريايي



آشنايي با ريسك هاي عمليات حفاري و اهميت مديريت ايمني

انفجار ناشي از فوران چاه و آتش سوزي
جراحات و صدمات جاني بدليل كار با ماشين آلات فوق سنگين و خطرناك
مسموميت با گازH2S
 غرق شدن  سكو وMOB
كار در ارتفاع و سقوط نفر
كار با مواد شيميايي و خطرات آن
جابجايي اجرام سنگين و خطرات آن
 آلودگي محيط زيست
 پرواز با بالگرد و خطرات آن

:مهمترين علل    
 عدم بازرسي دوره اي تجهيزات/ خطاي ناشي از عملكرد صحيح تجهيزات
 عدم  دقت ،مهارت ، تجربه و آموزش پرسنل/ خطاي نيروي انساني

:راه حل  
Safety Management System بكارگيري  و اجراي دقيق سيستم مديريت ايمني



انفجار ناشي از فوران چاه و آتش سوزي



جراحات و صدمات جاني بدليل كار با ماشين آلات فوق سنگين و خطرناك



مسموميت با گازH2S



 غرق شدن  سكو وMOB



 غرق شدن  سكو وMOB



جابجايي اجرام سنگين و خطرات آن



Shallow Gas



كار در ارتفاع و سقوط نفر



كار با مواد شيميايي و خطرات آن



  پرواز با بالگرد و خطرات آن



 آلودگي محيط زيست



با وجود خطرات سنگين اشاره شده تنها راه مقابله با انها، پيشگيري 
اما چگونه ؟. است 

SMSو مشتاقانه سيستم مديريت ايمني با اجراي دقيق



IMO Convention
SOLAS :           Safety of Life at Sea   
+ ISM Code
+ISPS Code

MARPOL:        Marine Pollution Prevention

STCW :            Standard of Training and certification for watch Keeping
Tonnage and Load Line

SAR: Search & Rescue



Safety Management System
• Top Management Overview
(MD & DPA & CSO )

• HR  (training & certificate of Head Office  and Offshore Personnel )

• Operation: 
• Rig & Marine Operation Manual
• Well Control Manual
• Job Description Manual
• Safety & Emergency Response Manual
• Procurement Manual
• Maintenance Manual
• Check list & Form File



Permit To Work (PTW)   فرم مجوز كار

Safety Card or Stop Card  كارتي جهت انتقال موارد ايمن و نا ايمن به مسولين دستگاه حفاري

Station Bill    دستورالعمل تجمع كليه افراد در محلهاي از قبل تعيين شده و خلاصه شرح وظايف

Weekly Safety Meeting جلسات هفتگي ايمني

Tool Box Talking صحبت كردن در مورد هر كار و در جريان قرار دادن اعضاي تيم كاري

Job Safety Analysis   آناليز ريسك ها و خطرات يك كار و پيشگيري از وقوع ان

 آشنايي با برخي ابزار و مفاهيم  مديريت ايمني



با تشكر از توجه شما 


	بسم الله الرحمن الرحيم ��وَهُوَ بِكُلِّ شَیْءٍ عَلِیمٌ ��و او به هر چيزي داناست (حديد آيه 3).
	Slide Number 2
	Slide Number 3
	Slide Number 4
	Slide Number 5
	Slide Number 6
	Slide Number 7
	Petroleum
	Slide Number 9
	Slide Number 10
	Slide Number 11
	Slide Number 12
	Slide Number 13
	Slide Number 14
	Slide Number 15
	Slide Number 16
	Slide Number 17
	Slide Number 18
	Slide Number 19
	Slide Number 20
	Slide Number 21
	Slide Number 22
	Slide Number 23
	Slide Number 24
	Main Component Parts of a Rotary Rig are:�
	Hoisting Systemسيستم بالابري 
	Slide Number 27
	Mast
	Drilling Mast with Drillpipe
	Draw-works
	Dead-line  Anchor
	Crown block
	Slide Number 33
	Travelling Block
	Travelling Block
	Slide Number 36
	Iron Roughneck
	Rotary System سيستم چرخش مته ولوله ها 
	Rotating Systems
	Rotary System
	Top-drive
	Slide Number 43
	Slide Number 44
	ROTARY SYSTEM
	Rotary System
	Swivel
	Slide Number 48
	KELLY
	Kelly Bushing
	Kelly Bushings
	Kelly Bushings
	Slide Number 53
	Mud Circulating System
	Slide Number 55
	Slide Number 56
	Slide Number 57
	Slide Number 58
	Slide Number 59
	Slide Number 60
	Slide Number 61
	Slide Number 62
	Slide Number 63
	Slide Number 64
	Slide Number 65
	Slide Number 66
	Slide Number 67
	Double Acting Duplex Pump
	Slide Number 69
	Slide Number 70
	Slide Number 71
	Slide Number 72
	Slide Number 73
	Ram BOPs Schematic
	Fixed Pipe Ram Insert
	Slide Number 76
	Slide Number 77
	Slide Number 78
	Slide Number 79
	رشته حفاري و ابزار در گردش حفاري 
	Slide Number 81
	Drill Collar
	Slide Number 83
	Elevator and Slips
	Slips
	‍Casing & Cementing
	Slide Number 87
	چاه مستقيم ، جهت دار و مولتي لترال
	تاج چاه وتكميل چاه 
	Slide Number 90
	Slide Number 91
	Slide Number 92
	Slide Number 93
	Slide Number 94
	Slide Number 95
	Slide Number 96
	Slide Number 97
	جابجايي دستگاه خشكي Moving  /
	Slide Number 99
	Slide Number 100
	Slide Number 101
	Slide Number 102
	Slide Number 103
	Slide Number 104
	لوكيشن دستگاه حفاري دريايي 
	جابجايي دستگاه حفاري دريايي ( Moving )
	خط مهار سكوي نيمه شناور 
	Slide Number 108
	Slide Number 109
	Slide Number 110
	Slide Number 111
	Slide Number 112
	Slide Number 113
	Slide Number 114
	Slide Number 115
	Slide Number 116
	Slide Number 117
	Slide Number 118
	Slide Number 119
	Slide Number 120
	Slide Number 121
	Slide Number 122
	Slide Number 123
	پرواز با بالگرد و خطرات آن �
	Slide Number 125
	با وجود خطرات سنگين اشاره شده تنها راه مقابله با انها، پيشگيري است . اما چگونه ؟�با اجراي دقيق  و مشتاقانه سيستم مديريت ايمني SMS
	IMO Convention
	Safety Management System
	Slide Number 129
	با تشكر از توجه شما 

